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       DEP565n发电机后备保护装置调试记录表    DK301-006.10-20150801-F0

DEP565n发电机后备保护装置调试记录表

	调试人
	
	调试时间
	
	结论
	

	检验员
	
	检验时间
	
	结论
	

	工程名称
	
	屏柜名称
	
	条形码编号
	


● 试验依据《DEP系列微机保护测控装置整机调试作业指导书》

1、 投电前检查（检查合格后打“√”，无此项目打“∕”）
额定工作电压：DC220V □   DC110V □        装置外观完好□       电源回路接线正确□

电源输入回路不短路□     CT回路不开路□      PT输入回路不短路□

2、 投电后检查

网站最新程序日期：______________         当前运行的程序日期/版本：_________________

1、 遥测检查（设计没有配线的通道，请画“/”表示本栏不需填写）

	序号
	中文名
	输入值
	测量值
	相位

	0
	A相保护电流
	
	
	

	1
	B相保护电流
	
	
	

	2
	C相保护电流
	
	
	

	3
	A相监控电流
	
	
	

	4
	B相监控电流
	
	
	

	5
	C相监控电流
	
	
	

	6
	零序电流
	
	
	——

	7
	机端零序电压
	
	
	——

	8
	中性点零序电压
	
	
	——

	9
	A相电压
	
	
	

	10
	B相电压
	
	
	

	11
	C相电压
	
	
	


2、 遥控输出检查（检查正确后在结果栏选择填写1、2、3，1－模断，2－空接点，3－接至其他设备遥信，不属于上述三种的情况请实际填写；没有配线的出口打“/”）

	编号
	出口定义
	检查结果
	是否经过压板

	出口1
	
	
	是□ 否□

	出口2
	
	
	是□ 否□

	出口3
	
	
	是□ 否□

	出口4
	
	
	是□ 否□

	出口5
	
	
	是□ 否□

	出口6
	
	
	是□ 否□

	出口7
	
	
	是□ 否□

	出口8
	事故总
	
	是□ 否□

	出口9
	告警总
	
	是□ 否□

	出口10
	
	
	是□ 否□

	出口11
	
	
	是□ 否□

	出口12
	
	
	是□ 否□

	出口13
	
	
	是□ 否□


3、 操作回路检查

通过把手就地分合模断□  合后KK遥信反馈□   遥控位置信号□   跳位、合位指示灯□    

TWJ遥信反馈□      辅助接点：跳位□  合位□   操作断线□  合后KK□   

4、 遥信输入检查（检查正确后，在信号来源栏选择填写1、2、3、4，1－空接点，2－其他装置开出，3－压板，4、把手，不属于上述四种的情况请实际填写；没有配线的出口打“/”）

	编号
	遥信定义
	信号来源
	动作结果

	遥信1
	
	
	

	遥信2
	
	
	

	遥信3
	
	
	

	遥信4
	
	
	

	遥信5
	
	
	

	遥信6
	
	
	

	遥信7
	
	
	

	遥信8
	
	
	

	遥信9
	
	
	

	遥信10
	
	
	

	遥信11
	
	
	

	遥信12
	
	
	

	遥信13
	
	
	

	遥信14
	
	
	

	遥信15
	
	
	

	遥信16
	信号复归
	按钮
	


5、 压板屏蔽字（设定方法见调试指导书）
	遥信号
	
	
	
	
	
	

	定义
	
	
	
	
	
	

	调试完毕
	
	
	
	
	
	


填写要求：遥信号要求从1数起；定义栏填写该压板所对应的保护功能；调试完毕后在相应位置打“√”；无此项目打“∕”。
6、 其他（检查合格后打“√”，无此项目打“∕”）

GPS脉冲对时正常□     以太网连接正常□     串口连接正常□    作为打印机服务器正常□
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