
	电子汽车衡秤重的测量不确定度评定

	1、概述：

1.1、测量依据：JJG 539-97《数字指示秤检定规程》。

1.2、环境条件：常温
1.3、测量标准：电子汽车衡。

1.4、测量方法：采用检衡车在衡体上读取示值。

1.5、评定结果使用：符合上述条件的测量结果，一般可直接使用本不确定度评定结果。

2、数学模型：δ=P被-P标

                 式中：P被——被检检衡车的示值。

                       P标——约定标准真值。

3、输入量的标准不确定度评定：

3.1、评定各个不确定度分量列表1如下：

序号

不确定度来源

类 别

可否忽略

1

温度的影响

B类
可忽略
2

电子汽车衡仪表示值的不确定度对测量结果带来的影响
B类

可忽略

3

电子汽车衡的不确定度输入量

B类
否

4

输入量P被的标准差U（P被）
A类
否

3.2、输入量的标准不确定度U（P被）的评定：

     输入量P被的标准不确定度的来源主要是被检检衡车的测量不重复性，可通过连续测量得到测量列，采用A类方法评定，对检衡车80 t做10次重复测量所得的数据如表2所示：

表2测量列

次数

1

2

3

4

5

实测值（t）

80.02
80.02
80.00
79.98
79.98
次数

6

7

8

9

10

实测值（t）

79.99
79.97
80.02
80.00
80.00
其平均值：P被=79.998 t，单次标准差：

           U（P被）=
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=0.0181 t

     3.3、电子汽车衡的不确定度输入量的标准不确定度的评定：

         我公司的电子汽车衡的准确度等级是3级，而且区间内分布属均匀分布，包含因子为
[image: image2.wmf]3

可按B类评定：

           α=0.02 t

           U（P标）=α/K=0.02/
[image: image3.wmf]3

=0.0115 t

           估计：△U（P标1）/△U（P标2）=0.1

    4、合成标准不确定度评定：

    4.1、灵敏系数：C1=Зδ/ЗP被=1

                   C2=Зδ/ЗP标=-1

                   式中的C1 、C2为偏导数

    4.2、标准不确定度一览表如表3所示：

          表3标准不确定度

分量

来源

U（Xi）

Ci

|Ci|×U（Xi）

νi

U（P被）

重复性

0.0181 t

1

0.0181 t

9

U（P标）

0.0115 t

-1

0.0115 t

50

U（P标1）

0.025 t

50

U（P标2）

0.025 t

50

    4.3、合成标准不确定度计算：

         因Xi彼此独立，所以合成不确定度为：

         Uc={[|C1|×U（P被）]2+[|C2|×U（P标）]2}1/2=0.0214t

    5、扩展不确定度的评定：

        置信概率取95%按算得的有效自由度近似取正为14查t分布得：

        K95=t95(14)=2.14

        扩展不确定度为：

        U95=t95(14)×Uc=2.14×0.0214 =0.0458 t
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